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この研究の一行要約

通信断絶を検知したら、

ロボットを中継地点へ

向かわせる

中継機能は検証中
親PC・走行ロボット・現場PCの構成

01
どんなもの？

工場内で親PCと現場PCの通信が切れた際、走行ロボット

を中継地点に移動させて回復を図る。

02
先行研究と比べてどこがすごい？

発表資料では既存研究との定量比較は示されていない。移

動ロボットで通信経路を作り直す運用に焦点を当てる。

03
技術や手法のキモはどこ？

親PCが断絶を検知して出動を指示し、ロボットが中継地

点へ移動して車載機器で通信を中継する。

04
どうやって有効だと検証した？

断絶検知、出動命令、地点への移動を実装。通信中継その

ものは実装・検証中。

05
議論はある？

地点に着いても通信できるとは限らない。別の地点への再

移動と帰還まで含めた完遂率が課題。

06
次に読むべき論文は？

発表資料には具体的な次の論文の指定なし。通信中継の経

路計画研究の調査が必要。
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